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บทคัดย่อ 
 จากการที่ผู้จัดท าโครงการได้ออกแบบสร้างรถวีลแชร์ห้ามล้ออัตโนมัติ ได้ด าเนินการสร้างเพ่ือ
ประเมินหาประสิทธิภาพของรถวีลแชร์ห้ามล้ออัตโนมัติ ก่อนที่จะน าไปใช้งานซึ่งผลจากการประเมิน
หาประสิทธิภาพ  
 -ด้านความเหมาะสมด้านประโยชน์ และคุณค่าที่จะเกิดขึ้นกับผู้ที่สนใจ พบว่ารถวีลแชร์ห้าม
ล้ออัตโนมัติ มีประสิทธิภาพด้านความเหมาะสมด้านประโยชน์ และคุณค่าที่จะเกิดขึ้นกับผู้ที่สนใจใน

ภาพรวม      มีความพึงพอใจอยู่ในระดับ มาก เป็นล าดับที่ 1 โดยมีค่าเฉลี่ย ( ) เท่ากับ 4.22 และ       
ค่าความเบียงเบนมาตรฐาน (S.D.) เท่ากับ 0.92 
 -ด้านความเหมาะสมด้านโครงสร้าง พบว่ารถวีลแชร์ห้ามล้ออัตโนมัติ มีประสิทธิภาพด้าน

โครงสร้างในภาพรวม มีความพึงพอใจอยู่ในระดับ มาก เป็นล าดับที่ 2 โดยมีค่าเฉลี่ย ( ) เท่ากับ 4.17 
และ 
ค่าความเบียงเบนมาตรฐาน (S.D.) เท่ากับ 0.52 
 -ด้านความเหมาะสมด้านการใช้งาน พบว่ารถวีลแชร์ห้ามล้ออัตโนมัติ มีประสิทธิภาพด้านการ

ใช้งานในภาพรวม มีความพึงพอใจอยู่ในระดับ มาก เป็นล าดับที่ 3 โดยมีค่าเฉลี่ย ( ) เท่ากับ 4.11 
และค่าความเบียงเบนมาตรฐาน (S.D.) เท่ากับ 1.14 
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Abstract 

 From design and create Wheel Chair Automatic Brake for was make to 

evaluate the efficiency of Wheel Chair Automatic Brake before being used which 

results from the evaluation of efficiency o f W heel Chair Autom atic Brake have           

3 assessment. 

 First assessment is a benefit have efficiency for interested high level        

(x̄= 4.22) and standare deviation 0.92. 

 Second assessment is good structur of wheel chair automatic brake. It’s 

have high level for interested person (x̄= 4.17) and standare deviation 0.52. 

 Final assessment is good for use. Wheel Chair Automatic Brake have 

efficiency high level for interested person (x̄= 4.11) and standare deviation 1.14. 
 


